Ayl cowmBivis KEB

Program KEB dla falownikow F4 i F5
proste podtgczenie, programowanie | obstuga

Analiza oscyloskop:
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PC-Software:

Uniwersalne i1 efektywne narzedzie pracy o nazwie
KEB COMBIVIS dostosowane do systemu Windows,

pozwala na fatwe podtgczenie i proste programowanie === T e = :
. o o g =T ]
przemiennikdw KEB. S - Fe
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Potrzebny osprz et:

Aby utworzy¢ komunikacje pomiedzy falownikiem F5 lub F4 a komputerem
potrzebny jest ,zestaw do programowania falownikébw KEB "

Zestaw taki sktada sie z:

- operatora-INTERFACE z wejsciem: RS232

- kabla Combivis taczacego falownik z komputerem

- programu COMBIVIS h
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Operator-INTERFACE dla falownikow F4 Operator-INTERFACE dla falownikéw F5
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Instalacja:

1. lkona CV5x Base.exe:

Zainstalowac¢ program podstawowy wybrajgc ikonke (w zaleznosci od wersji
nazwa moze ulec zmianie).

2. Wybor parametrow dla wia  sciwego falownika:

Aby utrzymac program podstawowy jako niewielki plik wyciggniete z niego
zostaty parametry falownikow r6znego typu. Aby uzywany falownik byt
rozpoznawalny przez zainstalowany program nalezy z pliku ,Parametry dla
falownikéw” wyszuka¢ odpowiedni plik, np. Para_F5B.exe dla falownika F5-
BASIC i zainstalowaé go podobnie jak sam program podstawowy.

Do programu podstawowego mozemy doinstalowad wiecej niz 1 plik z
parametrami dla odpowiednich falownikéw.

3. Start programu COMBIVIS:

Po zainstalowaniu programu podstawowego i parametrow jednego lub wiecej
falownikow mozemy uruchomic nasz program ikonka:

,COMBIVIS” - dostep do wszystkich parametréw
,CP Mode” - dostep do wybranych parametréw grupy CP

Q CWox_Base.exe
9 Para_FSBE.exe

(ES [ ER

COMBIYISS P Mode
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Opis programu:

Nazwy parametrow i

ich warto Sci &

KER COMBIYIS 5 - Meues Projekt UNREGISTERED DEMD YER - ||:||l|
Datei Bearbeiten  Ansicht  Projekt-Explorer  Hilfe
rmEn BlaEe e BB
N N A
&4 Projclt-Explorer - Neues Projekt -0 x|

GFUDV Darametréw ------ 23 Meues Proek Fapdmiter
----- ', Knaten 1 | M arne: | et |
..... E]l r n DASH rated current 594
\ ..... ] rated speed 1400 1.4min
..... B dil2  DASM rate 230
a3 DASM rated poveer 1.50 khwf
a4 DASM rated cos(phi 083
b dils DASM rated frequency 50,0 Hz
» di0E DASH stator resiztance 4750 Ohr
P 407 DASM zigma-inductance 18.00 mH
L=l motorprotection mode 1. zelf cooling
P drl2  motorprob. rated curment Ba4A
Ikona: Oscyloskop A, B o4 DASM rated torque 10.23 Nm
T P dr1S  maxtorque FU 23,28 Nm
---- g:;.:dcllgilgl:iilallZTJL:;LT;TaiZtE B dilE  DASM max torgue com. sp 15,34 Mm
. le: level parameter a7 DASH s.peed for masx torg, a00 1.1"min.
Ikona: Lista pracy [ ps: pos/sun parameter w di  DASM field weak. speed 12901 /min
i int infarmation parameter P a3 flux adaption Faktar 100 %
- s system parameter b di20 field weak. curve 1.20
..... aa adjustment assist. par B dr o load voltage a0
Ikona: Lista parametrow | = PP: prog. parameter
----- 3 Operatorparameter
----- Arbeitslisten -
----- B Parameterlisten
----- = Scope Dateien .
..... M hmdars M abaize
a o

|Umrichter: 1 |Satzadressierung: Indirekk |Satzzeiger (Fro9): 0

|askt, Satz (ruzed: 0

Passwort: CP read [ write




ALT O

COMBIVIS

Warto $ci parametrow

Nazwy parametrow i ich
numery

Ikona: Zapisz

Ikona: Wpisz do falownika

Zmiana warto _$ci parametru po podwdjnym
nacisnieciu lewym guzikiem myszki na jego
wartosé. Np.. CP16 moc znam. silnika.

CP Mode:

_ipix
x| B2 ¥ |5 Urnrichter:1 | 1732:F5-M /2,80 4000rpm
| ek | -
CP-Mode LesenSchreiben
2 5 0,000 1 Amin

¥ Sollwertanzeige 0.000 1 fmirn
2P02  Urnrichterstatus [ keine Reglerfreigabe
CPO4  Scheinztrom 004
CP05  Scheinstrom Spitzerwert 0048
CPOE  lstmoment 0.00 Mm
CPOY  Zwizchenkreizzpannung 36
CP08 ZE-Spannung Spitzerwert JEY
CP09  Auzgangzspannung 0
CF10  Realetkonfiguration 0 aus
CP11 DASM Henndrehzahl 1400 1 min
CF12  DASH Mennfrequenz R00OHz
CP13  DASM Mennstrom A4
CF14  DASK Mennzpannung 2an
CP15  DASK cosphi] ne3 (.
CP1E  DaSM Mennleiztung LerL
CP17  Reset feldor Regelpara =l

CF18 Boost
CP19  Ecklreguenz
} 1
CF21  Drebrichtungzwahl Gek
CF22  mas Sollwert Bechtslal
CF23  Festwert 1
I:Ii"24 Festwert 2
4

o Ok

X sbbrechen

[REERE I ]

-100.000 1./rnin

By
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Grupy parametrow:

W zalezno $ci od rodziny falownika (F4, F5) i typu karty ster owniczej (Basic, Multi itp..), nie wszystkie

opisane grupy parametrow s a dost epne i widoczne.

ru: run parameter > komunikaty stanu falownika

op: operational parameter - wartosci zadane i generator ramp
pn: protection parameter > parametry funkcji ochronnych
cs: control speed parameter - parametry regulatora predkosci

ds: drive spec. control para -> parametry specjalnej regulaciji silnika
uf: u/f parameter > parametry charakterystyki U/f

dr: drive parameter > parametry silnika

ch: control parameter - parametry regulatora

ec: encoder parameter  -> parametry enkodera

ud: user definition parameter - interfejs uzytkownika

fr: free programable para > parametry programowania zestawow

an: analog I/O parameter > parametry wejs¢ i wyj$¢ analogowych
di: digital input parameter -> parametry wejs¢ cyfrowych

do: digital output parameter -> parametry wyjs¢ cyfrowych
le: level parameter - poziomy przetgczania / timer

ps: pos/syn parameter - parametry pozycjonowania i synchronizacji

in: information parameter -> parametry informacyjne

Sy: system parameter > parametry systemowe

aa: adjustment assist. parameter -> parametry pomocnicze i dostrajania
pp: prog. parameter > parametry programowane

= I:. MMLF‘:\*{-: ) al Pas
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[ oo cperatoral pusmeis
|ﬂ B riacsn s asle
B 2 contol sped pazamat
Bl d drive soec. conbid par
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Warto sci parametrow i ich zmiana:

\

Aby dokonac¢ zmiany wartosci
parametru nalezy:

Nacisng¢ podwaojnie lewy
przycisk myszki = otwieramy
okienko zmian, ktére w
zalezno$ci od rodzaju
parametru pozwala nam na:

-wybor jednej opciji z listy,
-wybor kilku opcji z listy lub

-wpis wartosci np. czestotliwosci

&4 Project-explorer - New project - |I:I|5|
------ 21 Mew project Parameter lizt |
..... x Mode 1
----- =3 Irwverter parameter L | ST | LelE |‘
_____ [E] ru: run parameter B oP00  reference zource Mo Angwer
..... [@ op: operationsl parameter P o0 rotabion zource Mo Angwer \
..... [Fl pre protection parameter B oPOZ2  rotation setting Mo dnzwer ™
----- cz control speed parameter P P03 reference setting Mo Answer
----- uf: uff parameter = oD =
""" % dr. u:Irwet p.larametert ¥ oFdl oP 01 rotation source ; e, 1 Set |
----- cr: control parameter - .;.Pn
L 2 FOR/REW, 0-i
----- ud: uger definition para. [ I i
----- fr: free programmable para. [ I:,|:n-| |_| J ﬂ
----- - analog [/0 t :
& a.r.1 anaog 1L parametet > oP1. rotation zource | 2 FOR/REY, O-im, j
----- di: digital input parameter  op!
----- do: digital output parameter * oF: _Ing:g (op.2]. Etll';'"
1 L[ g
..... !E: !E'l.l'El pa.ral'ﬂEter DP1' [ FI |F= IFIE” ” IIFII
----- irt infarmation parameter o 3.FDHFHEV, abs.
----- sy system parameter o 4:RUNASTOR, O-lim.
_____ Wk lists ¥ oP e ERUN/STOP, abs.
..... - B oP22  step value 2 E:reference, LS
E| Du:uwnlu:ugd lsts B 0PI e 3 Freference, no LS
..... B2 Scope files o step walue
..... [y Additional files B oF28  acc. time for. Mo Anzwer
..... £ Al linked files E oP29  acc time rev. Mo dnzwer
B P30 dec. time for. Mo Answer
B oP31 dec time rev. Mo Anzwer j
Inverter: 1 Set adr. mode: Indirect Set pointer (Fro9): - act. set (ruZe); - Password: Mo f
A
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l Oscyloskop:

a@|smzi zalee e BB A

I Scope - Umrichter 1

D || # [medT eilung) - | 100

Start zapisu_

Skala

) I e el e

 nf
4 kanaly: ~ | | W | \N—’J| | | |
Wybor 4

parametrow, 2
parametry 32-
bitowe (Kanat: A, -
B) i 2 parametry
16-bitowe (Kanat: S
C,D)
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I ruEI'Ii B

M Setup Scope Channel £

Trigger I

\ Mode |

COMBIVIS

ultizcaling I Femarks
CHa | cHe | cHC | cHD

|ruEI1 zet value dizplay

\\ |
Colar .
N L -Zeno at

| verter | |'| MHode 1

Wi

r-Scaler [nsDivizion)
=" =] |
IEI,I:IEIEIEI Hz = IEI,I:H 2A Hz — AUTD
ﬂ. Qif | [ Invisible
¢ Ok | x Cancel

Wybor kanatow oscyloskopu:

Wybor grupy Wybor parametru

Enter Parameter x|

Setup Scope Channel &

" Addresz input I

% Parameter zelection

rU T parameter j nruD1 zet value digplay j

SIL [N Dt arneker
oF operational parameter

value display
,ul2 ramp output display

l

Wybor skali na osi X 1Y.
Mozliwe dopasowanie
automatyczne
przyciskiem "AUTO”

i3 actual frequency dizplay
rul 3 actual utilization
rul4 peak utilization

Pr protection parameter
5 control speed parameter
uF w/f parameter

dr drive parameter 15 apparent current
ch contral parameter B pee_lk apparent current
Ud user definition para. x| 17 active cument
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Lista pracy:

{EE COMBIVIS 5 - New project
File Edit Yiew - Windows Hslp

@0 s oo alaee e

UNREASTERED DEMBRESRIHNS) = 8 [l 3]

8. project-explorer - New project . = =l 5
23 Mew project Parameter lizt | Lista pracy jest
Mode 1
-2 |rwerter parameter i | !'\Jame: | L 5 l; SpOSObem
- [E] ' run parameter il ineverter state 0: o operation .
--[0] op: operational parameter i zet value display 0,000 /min prog ramowania
~[F] pr: protection parameter w2 ramp puteot dieclan L.0A0 o falown | ka pOpI’ZGZ

cz control speed parameter IR B New Worklist1 =S|

: dz: diive spec. control para w7 a-:tuall =] U.tworzer".e ||Sty tyCh
Bl uf: uf parameter wid  encoc = kilku lub kilkunastu
|

:3% R E il it ooy [ ads [ Se 14| Name | Vabe [ Remarks wybranych parametréw
: E L .

0 e e o z r6znych grup, ktorych
=i e prccaeiiable g, i e wartosci majg zostac

Bl | IR | zmienione.
o B wle  peak.

do: digital output parameter 17 i
: e level parameter i e
ps: posdspn parameter i actual

- [T] ir: information parameter w13 peakl Aby utworzy ¢ list e
- [9] g syshem parameter el outpul . .
az: adjustment assist, para. il input b pracy falownik musi
} pp: prog. parameter w22 intemn: A
i | D.perator parameter w3 outpul byc pOd* qczony z
By Wwork lists w2d  state o komputerem "
~@ Download lists w25 outpu
~p Scope fles w26 achve parameter zet
~ [ Additional filss w27 AW pre amplifier disp. %
-2 Alllinked fles w28 ANT post amplifier disp, %

w2d  AM2 pre amplifier disp.
w3l ANZ post amplifier disp,
w3l AM3 pre amplifier dizp.

e PR e

o@D oo ol
PO o o O
gl

¢ e
L

Irtverter: 1 |Set adr. mode; Indirect |Set pointer (Fro2%: 0 |Act. seb (ru26): 0 |Passw0rdi CPread [ write o
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Tworzenie nowej listy pracy:

COMBIVIS

P44

exl. funct. modedsource

0: off+... Li

[nverter: 1 |Set adr, mode: Indirect

!Set pointer (Frog): 0

act. set {ruze): 0

4

KER COMBIYIS 5 - New project  LINR =10l
File Edit Miew Project-expiorer Windows Help
& B & B E T @&ﬁ@‘@@%
Bl 81 project-explorer - New project B i (4| B New Worklistl = o) x|
23 MNew project Pararneter list | | ﬂ
o Mode 1 = = - e
T Imverter parameter D: ] Hane [Vaber |2 e e e e [ ahie [
El ns run parameter P oPO0  reference source 0: ana... = : 5 ;
H . : > 1 0300k | oP00  reference source 0 analog REF
-3 om: operational parameter 2 o i 030k | oP01  rotation source 7. teference, no
-[F] pr: protection parameter B oP02  rotation setting 0: o,
s control speed parameter B oP03 reference setting 0,000
dz: drive spec. control para B oP05  reference setting % 00
uf: w/f parameter B oP0E  min. reference forward 0,000
[0 dr. drive parameter P P07 min. reference reverse S
<[ cn: control parameter P oP10 may. reference fonward 2107
[El ec: encoderl p.elirameter B oP11  max reference reverse A=k
udk: user defiition para. B oF14  abs maw reference for 4000....
fr: -hee Trog{;ﬂmmable FAlch ® oP15  abs max reference rev :=t
: 3_’_1';”.? Iog : parametter B oP13  step value ot source T:refe..
dL' Ell?li?allr;lf: Ef[ZTaemZter oP19  step value input =el, 1 16 11
i -Ievil paranlﬂjetelf oP20  step value input sel. 2 3202
: B oP21 step value 1 100.0...
P posdzen parameter 2
i information parameter B oF22  step value 2 -100.0...
su: systemn parameter B oP23  step value 3 0,000...
aa adiustment assist. para. P oP27  acc dec mode 0 Fa..
Fp: [rO0. pararneter B oP28  acc time for, 5,005
3 Operator parameter B oP29  acc time rew. Fa N
ork, lists ] ec. time for, 00 5
B "ok list B oP30  dec. timef 500
Dowrload lists B P31 dec time rev. d=f.,
~p Scope filss P oF32  scurve time acc. for. 00: off
k| _»’-‘«ddltpnal files P oP33  s-curve time acc. rev. =k
@ Alllinked files P 0P34 scurve time dec. for. di=an
B P35 s-curve time dec. rew. d=f
B oP40  mar output val. for. 4000....
B oP41  maw output val rev. A=k
L]

Aby utworzyc liste
pracy wybieramy grupe
| parametr nam
potrzebny, nastepnie
trzymajgc lewy
przycisk myszki
przeciggamy wybrany
parametr do listy pracy.

Parametr w liscie pracy
przyjmuje wartosc
rzeczywistg.

Po zmianie warto $ci
parametru w li $cie
pracy nast epuje
automatyczna zmiana
W programie
COMBIVIS iw
falowniku
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Programowanie przez list e pracy:

KEB COMBIYIS 5- New project =] 3
Flle Edit View - Windows  Help
E&H| & @ o ‘ B Q& B ‘
= = — o Inlil _I- .EI_)Q
-2} Mew project Parameter list | ;I
g Node 1 =]
: 3 Inverter parameter 15 | e | Value: | | | | | | |
: Iny. | Addr Set | 1d Hame Walue
+B] o parameter wle Dabmteoomen 24 1 0300k | oP00  reference source [ analog REF
i : ! > g ;
o[ op: operational parameter Wil LRl adedpees 10 1min (g 030sh 1 aF10 max. reference forward  2100,000 1 /min
“-[F] pr: protection parameter B dil2  DASM rated voltage 230
[C] cs: control speed parameter B di03  DASM rated power 150 kW 1 OFDBR | c506  KP speed 300
[5] ds: diive spec. contral para B di04  DASH rated cos{phi) na3 1 OFO7h | 507 KP zpeed gain i]
Bl uf: u#f parameter b 405 DASH rated freguency 50,0 Hz ] 0eOSh | di05  DASM rated f R0.0H
[0 dr drive paramster B A5 DASM stator resistance 4,750 Ohm ! ratea frequency a0z
- o cotfiol pal il er B di07 DASM sigmarinductance 18,00 mH 1 030tk | oPO1  rotation source 7:reference. na ..
[ = encoder parameter B 411 motorprotection mode 12 zelf oo 1 OEO3h | dil3  DASH rated power 1.50 ki
[ ud user definition para B dr12  motorprot. rated curent 594
[E] I free programmable para. || . 414 DASM rated torque 10,23 N
-[A] an: analag 140 parameter Bod15 e torque FU ey
[G] di digital input parameter x|
|
[T do: digital output parameter s BrsM s lormls ooity o oP10 max. reference forward ;a1 Setl
: P d17 DASH zpeed for max torg, — -
L] Iz level parameter : 2100000 1 min
B s ieoh marantes B dlg DASM field weak. speed :
i : P d13  flus adaphion Faktor [ll J _’J
[T in: infarmation parameter : P
[F] sy system parameter B dr2l field weak. curve
A i B a2 no load voltage
E aa; adjuztment aszizt. para. g
[ pp: prog. parameter \/ Dk | x Cancel |
1 Operator parameter
Wark lists
@ Download lists
E Scope files
e [ Additional files
-2 Alllinked files
Ireverter: 1 |Set adr. made: Indirect |Set pointer (Frog): O lact, set (ruze); 0 21 | | _'I

Wartosci parametrow
Zmieniane sg w ten
sam sposob jak w
samym programie
COMBIVIS.

Nalezy otworzy¢ okno
pomocnicze,
naciskajgc podwajnie
lewy guzik myszki, a
nastepnie w zaleznosci
od rodzaju parametru
wybrac jedng lub kilka
opcji zmiany albo
wpisac nowg wartos¢
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Lista parametrow:

ALT O

KEE COMBIVIS 5 - New project  UNREGISTERED DEMO YERSION only for evaluation !l =101 =l
File Edit View MNew Parameterlistl  windows Help '
AW imeE BAEBD 4NV E
8.1 Project-explorer - New project ;Iglil
...... 23 Mew project Fararmeter lizt |
..... o Mode 1 List tré
0 | Mame: | Walue: [ ISla parametrow
----- 23 lrweerter parameter L H
..... [E] 1 run parameter B 400 DASM rated curent BAA rozni sie od I|Sty
..... [@ op: operational parameter B a1 DASM rated speed 1400 1 /e : :
..... [F] pr: protection parameter B a2 DASM rated voltage 230 pracy Jedynle tym’
----- cz: control zpeed parameter » 403 DASM rated power 1.50 ks ze pOdCZﬁS
----- dz drive spec. contral para # di04  DASM rated coslphi) 083 i
----- uf: u/f paramet=o e e oo tworzenia nowego
----- [O] dr: diive parar =101x] programu falownlka’
----- M e contol nal = ten nie koniecznie
----- [E] ec: encoder ¢ - . <
""" ek et O (g TR /w [ St | Add | 1D | Patameter [ Value T i’ musi by¢
----- 1 free progral
----- [Al an: analog 140 pOd*qczonyv n.p'
..... di- digital inpu programowanie w
----- do: digital aut i
----- le: lewvel paran biurze.
----- [Hl ps: posfswnp
----- @ ir: infarmation
----- 3y sypstem pal
..... az: adjustmer Aby utworzy ¢ liste
----- PP prog. pars tré
----- 23 Operator paramets parame row
_____ \work lists falownik nie_ musi
----- @ Download lists b A dl.
----- s Scope files y € podr gczony z
----- [ Additionsl fles = komputerem !!!
----- £ Al linked fles < | i
Irvverter: 1 |Set adr. mode: Indirect Set poinker (Frd2): 0 |P.n:t. set (ruzé): 0 |Passwnrd: CP read | write v
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Tworzenie nowej listy parametrow:

COMBIVIS

KEB COMBI¥IS 5 - New project  LINREGISTERED DEMO VERSION - only =10] x|
FHie Edt Miew Projecespliorer  Windows  Help
ad|smmilealae s bma
il 84 Project-explorer - New project | =10} x| i New Parameterlistl - Node 1 =10f x|
------ 3 Mew project || Pararneter list |
o Mode 1 = .
2y Irverter parameter I | Mame 5 TR7w | 5t g [0 P t Val o
- [E) n run parameter B 400 DASM rated curent ; B | 5 |33|:||;|h o .?]ame L D-.ﬂ Uel s :I
~[@] op: operational parameter B din DASH rated speed D i g anand
S o e e raets B 402  DASM rated voltage 'I2 R | 03Mh  oP0T  rotation sounce ¥: reference, no LS
cs; contral speed paramet Rl e 3 R 1100h  dS00  KP current 1500
dz: drive spec, conbral par B di04  DASM rated cos(phi] 4 R | 110k d501 Kl curent 1500
uf: L/t parameter [ DASH rated frequency 5
(0] di; drive parametar - DASH statar relistance E Raf | 0E0Zh o022 DASH rated voltage 230
~[H cn: control parameter B 407 DASM sigmading i Riaf | DEOSh o405 DASH rated frequency B0.0Hz
~[E] e E”CDdE’_ |:!e.|rameter B Al motorpratection mokg
ud: user definition para. B drl2  motorprot. rated currerd
i fr: free proarammable para B dl4  DASM rated torque
~[A] an: analog 1/0 parameter S
2 o dlg.ut.al NP poranelet B drl6  DASK mas torgue corn, sp
do: digital output paramete
: B oAy DASk speed for max targ.
le: lewvel parameter g !
i b% oS IE paaTEE dr1g  DASH flEl-d weak, speed
-0 it infornation parameter B a1l [!u:-: adaption Faktor
sy systemn parameter B di20 field weak. curve
B dr no load voltage

-

aa; adjuztment azsist. pars
. pp: prog. parameter

EI Operator parameter

LBy Wk lists

B Download lists

Lo Scope files

[y Additional fles I _IL|
4
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Programowanie przez list e parametrow:

¥EB COMBIVIS 5 - New project : .
File Edit Vigw Mew Parameterlistl Windows

@ Hd % B @& T

Help

mla o B ¥

Fakt iz podczas

il 21 Project-explorer - New pro B Mew Parameterlistl - Node 1 I [=1 55 tworzenia nowej lista
; i I?WNpigie.ld | Parameter list | | parametl’éw fa|OWI‘lIk
o e ode - - r
D Irverter parameter ik | i : = @ musi by c
P : B A0 DASH rated cument ] | R/w | sat | Add |10 | Paameter | Value
“o[B] nu: un parameter od}l aczonyv z
i B b e ahal el B dill DASM rated speed ] R | 0300k  ofO0 refelgnce soUrce 0 analog REF p Q y
BT o ol et B odi0Z  DASM rated vokage 12 R | 0307k P01 robation source i reference, ho LS komputerem SpraWIa,
- e3: contiol speed paramet P a3 DASM rated power 3 A 100k dS00 KP curent 1500 ;
: dz: drive spec. contral par P 404 DASH ra.led coz(phi] 4 [=10%] | 1101k dSO1 Kl current 1500 ze quonane prz’e_z nas
ub: L/ parameter B iS5 DASM rated frequency g - I T —— — Zmiany w wartosciach
-[0] dr: drive parameter P di0E  DASM stat it i rated voltage , . .
e e B el | Aw | 0B0Sh  dit5  DASM rated hequency B0 Hz parametrow nie zostajg
% ec encoder parameter B 411 motorprotection mode Wpisane aUtomatycznie
4 U] ud user defirition para. P 412 motorprot. rated cument H
L fr: free plroglrfnmmable ptara' P drld  DASH rated torque w falownik.
e Al B 15 max borgue FU . < .
di d|g_j|t_a| input parameter b 16 DASM mas torque com sp _. x| Aby wpisac po kolei
do; digital output paramete i dill2 DASM rated voltage: Mew Parameterlist]: Entry B . . .
e level parameter . j[::; gigm ;p;:;ed forkma:-c to;q. I@ kaZdy Zm|en|0ny przez
- ps: posdayn parameter ! |e_ HBaRADoR nas arametr do
!I in: information parameter B drl3 f!u:-: adaption faktor u J ﬂ p . .
! S sl s et B di20  field weak. curve falownika nalezy
aa adjustment assist, parz Ll ] ra load valkage H N
Sl 7 Ok X Cancel | przycisng¢ ikonke
‘ .
3 Operator parameter ,,Strzal'ka w dof”.
: ‘wark, lists |
1 B Daownload lists
! cop Scope files
o[ Addibional fles e >
« [ o Ld | i | | jJ




ALT O

COMBIVIS

KEB

Przykiad listy parametrow:

21 | RAwW | aAddr n] Farameter W alue ) Z
1] W, 0801k Ud01 paszword 440

1 0307k copy parameter set -4 def. cust+ays. all sets
2

3 Hw 0500k oPO0 reference source 2 digital abs [op.3)

4 B 0301k oPO  rotation source 2 FOR/REY, abs.

] R 0303k oP03 reference sething R0.0000 Hz

b Hw O50BR uF11  switching frequency 2 8 kHz

7 H OF00KR <500 zpeed control config, 0:

a R 0E00k  d00 DASK rated curent 1.5 48

9

10  Rw 0422k Pn3d  brake ctil. mode 3 br.chil/phaze check/di...
11 Rw 0426k Pn3?  brake ctil. start ref, A,0000 Hz

12 Rw 0423k Pn35%  premagnetizing time 200 =

13 Rw 0428k Prda  min. load brake chil. 10 %

14  Rw 0424h  Pn3e  brake releaze time 1.00 =

15

16 RWw 0429k Prdl  brake ctil. stop ref. 30000 Hz

17 Rw 0427h  Pn33  brake delay time 200 =

18 Rw 0428h  Prd0  brake cloging time 200 2

19

20 Rw OCO0R  dal0  condibion O 18: brake contral

Kazda lista parametréw
powinna zaczynac sie od:

- ustalenia dost epu
poprzez hasto, parametr
UdO1l (440 -2 dostep do
wszystkich parametrow)

- doprowadzenia falownika
do stanu pierwotnego,
parametr FrOl = - 4. Niweczy
to wczesniej dokonane
niezamierzone lub nieznane
zmiany.

Dalsza kolejnos$c
parametrow jest swobodna.

Ostatnim parametrem w
liscie moze by¢ ponowna
zmiana hasta na dostep
jedynie do CP, parametr
Udo1 = 200.

Linie puste, sg jedynie
efektem porzgdkujgcym,
uzyskujemy je klawiszem F7



ALT O

COMBIVIS

KEB COMBIYIS 5 - Mew project

File Edit “iew - Help

Mew project
Mew Parameterlist
= Mew worklist

Parameter saving

Open Skrg+0
Save Strg+-S
Save as

Open

Save praject
Save projeck as
Copy projeck

Primk Strg+-F

UNREGISTERED DEMO YERSION - only

ol Ee |

it

[Al ar: analog [0 parameter

Archiwacja parametrow falownika:

Archiwacja parametréw falownika polega na

zapisie kompletnej listy parametrow.

Program COMBIVIS otwiera nowg liste
parametrow i wpisuje do niej wszystkie

parametry wedtug naszego wyboru:

- po kolei (zalecane)

- lgczgc parametrow bez uwzglednienia

zestawow lub

- lgczgc zestawy

di: digital input parameter
dor digital output paranmeter
le: lewvel parameter

in: infarmation pararmeter

Farameter list |
ID: | M arne:
L B oPO0  reference source
*:uarameter B oP01  rotation source
ararneter B oP02  rotation setting
=d parameter B oP03 reference setting
= P oP05  reference setting
= (=} B oPOE  min. reference fo
prneter B oPO0Y  min. reference re
0 para. B oP10  maw. reference o
mable para. B oF11 max reference
B oP14 &bz maw referer
B oF15  abs mas. referer
P o128 stepevalue ot sc
aP13  step walue input
AP cban wahia inoed

Mew Parameterlistl

Fleaze 25
\‘1?) the goaete list:

zet arder for

Joined parameters

Joined zets




KEB COMBIYIS 5 - Mew project

Fil=  Edit | Wiew Help

v Project-explorer
Iﬁ SCope

CP-Mode

Crperakor parameter

COMBIVIS

UNREGI' . ERED DEMO YERSION - only for eva

Parametry operatora:

=10l x|

&

aEe @

5

Hexadecimal display F12

----- 21 |nwverter parameter

..... [E] mr run parameter

----- [0 op: operational parameter
----- E] pri: protection parameter
----- oz control zpeed paramet
----- dz: drive zpec. control par
----- ul: uAf parameter

----- [O] dr: drive parameter

----- E] o control parameter

----- [E] ec: encoder parameter

----- ud: uzer definition para.
..... fr: free programmable para
----- [Al an: analog 140 parameter
----- di; digital input parameter
----- do digital output paramete
----- le: level parameter

..... pz posdsyn parameter

----- i, information parameter =
----- oy spztem parameter

_{o x|
Farameter lizt |
I | I arne; | Walue: | -
il inverter state [: no operation
il zet value dizplay 0,000 1/min
rulz ramp output displag (.00 1 #mnin
a3 actual frequency dizplay 00000 Hz
¥ actual walue diznlan 10000 1 i
w3 encoder 1 s KEE Operator parameter - Node 1 - |I:I|£|
a1 encoder 2 zf| Addr Set Parameter Walue |
rull settorque di| 0OBOK 0 Date Aug 23 2004 Ty 000710021h
12 actual torque| D08Th O Pararneter Count 1a
< | 0082k 1] Dvag Rzp.DelavTime 1 mz
e — u_t_lhzef 0083k n Current Pazsword -2
4 peak utizatil poggy HSPS_Mas_lrwvBusy ... (0
15 apparentcul| 00gER O Diag Errar Counter 0
6 peak appare| D037H 0 H5P5 Tout Count ]
ml7?  active cumer] 1085k n Diag Baudrate 3
w12 achusl DT ve oogsk 0 DIMGROTSN Errar Cow... 0
00gah 0 DIMBEOTSN Rzp.Dela... 1 ms
w13 peak DC wvol
w2l output volkag




KE§ comp

FiIe|Edit Wiew Project-explorer Help

2 5 - New project

UNREGISTERED DEMO YERSION - only.

COMBIVIS

Zmiana | ezyka na Niemiecki:

=1oi x|

b

ZaEB B BRK

it abrgd
Copy Skrg+C
Faste Strgd-y,
Delete StrgEREE
Marl: all Skrg+a
Search Strodf

Configuration
Edit project

i b
i[C] s contral speed
io[B] ul udf parameter

i-[0] dr: drive parameter
i[M] cr contiol parame
fe[d] wd: uzer definition |
i-[E] fr: free programmat
i[A] an: analog 140 par.
i[5 di digital input parz
[T do: digital output p
[0 le: level parameter
[T ircinfarmation para
H sy zpstemn paramet

=

1o

FParameter list |

10; | M ame:

LA inverter shate

CAM

Default project Comman | Parameter bext

—Dialog
v Cloze dialogs on Cancel

[ Close dialogs an OK

7 -

—Language

Program language: [fte

—Data directony:

_ (ol x|
Wl £l
Mo Ar HsPs | CaN | Profibus |
Parameter text DM BEDT9 I

[T Show plaintest info. in project explarer
[~ Show pararneter info. in Explarer

[+ Show decimal value in frant of plaintest
[T Show invizible parameters in explones

[~ Show supervisor parameters in explorer

V o

Farameter text mode: I Standard [English) j

E' ; ———— Deutach —— 2 Language: Englizh | [After restart
""" Work lists C:4KehD atatCombivis | |isfiano duag J : )
----- @ Download lists ETm— i Englizh |
Cais 5
----- bz Scope files ~Separator | Castellano FrirriLIic Deutsc X Cancel
""" 0 Additional files Separatar; Ruszsian whloac s | Italiana
-3 Alllinked files American Framgais
Castellana
o OK x Cancel | Fussian
ll Amernican
Ineverter: 1 {5et adr. mode: Indirect |Set painter (Fro9): - fAct, sek (ruze): - |Password: Mo ¢




